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BLOQUE 1 

1.A.- Dada la función ( ) 2x2ex1xf −−= , se pide: 

i) Hallar las coordenadas de sus máximos y mínimos relativos [1’5 puntos] 

ii) Calcula, si existe, la ecuación de la asíntota horizontal [1 punto] 
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1.B- Hallar los valores de a, b y c de forma que la función f(x)  sea continua en el intervalo  

[2 , -3] , derivable en (2 , -3) y tal que f(-2) = f(3)  ( )
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BLOQUE 2 
 

 
2.A.- Determina el valor de a siendo a > 0 para que el área limitada por la curva y = x 2 y la recta y = ax sea 

igual a 
2

9
 [2’5 puntos] 
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2.B.- Calcular las siguientes integrales 
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BLOQUE 3 
 

3.A- Dada las matrices 







=

21
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A  y la identidad de orden 2, I 

i) ¿Para que valores de ℜ∈m  la matriz A – mI  no tiene inversa? [1’25 puntos] 
ii) Describir las matrices X de orden 2 x 2 que cumplen : (A – 3I)X = 0  [1’25 puntos]  
 
i)  Para que no halla inversa el determinante de la matriz es nulo 
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3.B.- Se sabe que 3
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BLOQUE 4 
 
4.A.- Calcular la ecuación de una recta que pasa por el punto de intersección del plano 

06zyx =+−+≡π  con la recta 
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Hallaremos el punto P de corte verificando los puntos de r en el plano dado. Obtenido el punto hallaremos la 
recta t que tiene como vector director el de la recta s 
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4.B.- Hallar la ecuación general del plano que pasa por el punto P(-1 , 0 , 2) y contiene a la recta 
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−
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Para determinar el plano π contamos con el vector director de la recta s, con el  vector formado por el 

punto P y un punto S cualquiera de la recta s (tomaremos el indicado en su ecuación) y por el vector que 
forma el punto P y el punto G, genérico del plano, estos tres vectores son coplanarios (están contenidos en 
el mismo plano) y por ello el vector PG es combinación lineal de los otros dos, así que el determinante de la 
matriz que forman los tres es nulo y la ecuación pedida. 
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